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Informacje techniczne dla uzytkownika

Niniejszy opis zawiera informacje niezbedne do prawidtowego zastosowania opisanego ponizej urzadzenia.
Opis ten jest przeznaczony dla os6b posiadajgcych odpowiednie kwalifikacje techniczne i uprawnienia do
obstugi i serwisu takich urzadzen.

Wskazowki bezpieczenstwa

Ponizsze wskazowki majg na celu ochrone zdrowia i zycia obstugi oraz ochrone urzadzenia i wspoétpracuja-
cych z nim maszyn i urzadzen.

OSTRZEZENIE!
Napiecie niebezpieczne
Zagrozenie dla zdrowia i zycia.

Przed przystapieniem do prac instalacyjnych, modyfikacyjnych lub demontazu nalezy odiaczy¢ sie¢ zasi-
lajaca.

Nalezy przestrzegac wszystkie przepisy bezpiecznej pracy.

Przed zatagczeniem urzgdzenia nalezy upewni¢ sie czy napiecie sieci odpowiada napieciu znamionowe-
mu urzadzenia.

We wszystkich zastosowaniach nalezy instalowaé wytgcznik awaryjny. Uzycie wytgcznika musi uniemoz-
liwia¢ wszystkie pézniejsze niekontrolowane dziatania.

Potaczenia elektryczne musza by¢ ostoniete

Po wykonaniu instalacji nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ potaczenia ochronnego.

Zastosowanie

Opisane urzgdzenia sg sterownikami elektrycznymi przeznaczonymi do stosowania w obiektach przemysto-
wych.
Sa one przeznaczone do sterowania praca urzadzen wibracyjnych.
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1.0 Wprowadzenie

Rodzina sterownikéw REOVIB MFS 168 obejmuje specjalne sterowniki adaptacyjne do wspétpracy z po-
dajnikami wibracyjnymi. Czestotliwo$¢ wyjsciowa tych urzadzen jest niezalezna od czestotliwosci sieci
zasilajgcej. i pozwala na wyeliminowanie kiopotliwej czynnosci
dostrajania podajnika poprzez regulacje sprezyn. Podajniki pracujg ciszej, )
poniewaz na wyjsciu sterownika generowany jest sygnat sinusoidalny.
Ustawiana  czestotliwos¢  wyjsciowa  odpowiada  czestotliwosci RED '
mechanicznej systemu. Optymalna nastawa czestotliwosci wyjsciowej |(53) SEmmeiEniiB M 28 (57)
dokonywana jest recznie lub automatycznie w trybie regulacyjnym. '
Zaleznie od wykonania, sterownik moze byé wykorzystywany w trybie
regulacyjnym, wspétpracujagc z akcelerometrem zamocowanym do
podajnika i umozliwiajacym prace przy czestotliwosci rezonansowej. W

tym trybie pracy na statg szybkos$¢ transportowania materiatu nie majg n
wptywu zmiany obcigzenia. W trybie regulacyjnym czestotliwo$¢ drgan
jest ustawiana dynamicznie w celu kompensowania zmian obcigzenia. W = E
normalnym trybie pracy podajnik pracuje ze statg, ustawiong

czestotliwoscia. W obydwoch trybach przepustowos¢ podajnika jest i R —. .

za?ezna od waaftoéci napxilecia wyjécﬁowegopstergwnika. Poca J (FIE)E_d(a)=]e)

Istotne cechy charakterystyczne:

e Ustawiana czestotliwos¢ wyjsciowa, niezalezna od czestotliwosci
sieci zasilajace;.

e Stata przepustowos¢ podajnika, niezalezna od wahan napiecia
sieciowego. —

e Sterowanie iloscig transportowanego materiatu. [

e Tryb regulacyjny, automatyczne wyszukiwanie czestotliwosci @
(rezonansowej).

e Przekaznik stanu informujacy o zataczeniu/wytaczeniu (On/Off). T

2.0 Dziatanie

Programowanie sterownika realizowane jest za posrednictwem panelu sterujgco-kontrolnego znajdujace-
go sie na ptycie czotowej (przyciski i wyswietlacz LED). Wszystkie nastawy mogg by¢ dokonywane na
tym panelu w kilku menu. Rézne parametry moga by¢ wprowadzane po wybraniu kodéw operatora. W
dalszej czesci instrukcji podany jest petny opis programowania sterownika. Alternatywnie mozliwe jest
zadawanie przepustowosci przenosnika przy pomocy zewnetrznego potencjometru, zewnetrznego, na-
pieciowego sygnatu sterujgcego 0...10 V DC lub sygnatu pradowego 0(4)...20 mA (wybrana opcja musi
by¢ wprowadzona w menu 003). Przekaznik z bezpotencjatowym zestykiem informuje o stanie sterownika
i wspotpracuje z sygnatem blokowania. Zaciski pozwalajgce na wykorzystanie tych zestykow znajdujg sie
wewnatrz sterownika.

W trakcie normalnej pracy zadana wartos¢ jest wskazywana na wyswietlaczu LED w postaci procentowe;.
W trybie programowania wyswietlane sg wartosci programowanych parametréw. Zmieniane nastawy mo-
ga by¢ zapamietane przy wychodzeniu z trybu programowania lub moga byé zapamietywane automa-
tycznie jezeli zaden przycisk nie bedzie naciskany przez czas 60 sekund.

2.1 Sterowanie przesuwem

Wyjscie moze by¢ zata-

czane (ON) i wytaczane Czujnik ZAL
WYL

(OFF) czujnikiem sledza-
cym transportowany mate-

riat przy zastosowaniu AL
wewnetrznie programowa- Prze”OS”":NYL |
nych opéznien czasowych
(czas zataczania ton i wy- < > “»
taczania toff). ZAL Soft Start WYt Soft Stop

Poziom transportowanego materiatu rosnie powyzej poziomu czujnika i opada ponizej tego poziomu.
Wyjscie sterownika jest zataczane jezeli czujnik nie wykrywa materiatu po uptywie zadanego czasu. Wyj-
Scie jest wylgczane po wykryciu materiatu i uptywie zadanego czasu opdznienia przy wytaczaniu (Na wy-
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Swietlaczu pojawia sie komunikat FULL). Przerwy w podawaniu materiatu zerujg naliczany czas, ktory
jest zawsze naliczany odpowiednio od ostatniego lub od pierwszego transportowanego elementu. Czasy
opoznienia przy zataczaniu ON i wylgczaniu OFF sg programowane w menu. Pierwsza kropka dziesietna
pulsuje wskazujac prace wewnetrznego uktadu czasowego.

Dodatkowy uktad czasowy czujnika “Sensor-Time-out® (brak zmian w sygnale wyjsciowym czujnika)
rozpoczyna zliczanie przy zataczaniu podajnika. Czas ten jest programowany (30...240 s) i po jego upty-
wie nastepuje wytaczenie podajnika (jezeli w zaprogramowanym czasie nie nastepuje wykrycie obecnosci
transportowanego materiatu). Przekaznik stanu sygnalizuje, ze podajnik nie pracuje i wyswietlany zostaje
komunikat: alternatywnie ERROR i SE. Funkcja ta jest opcjonalna i musi by¢ ustawiona w menu (EE=1 ).

2.2 Praca z dwoma predkosciami (przetaczane dwa punkty pracy zgrubna/doktadna
COARSEI/FINE)

Przetgczanie jest inicjowane wejSciem czujnikowym zastepujac prace w trybie sledzenia przesuwu. Ak-
tywacja drugiego punktu pracy nastepuje natychmiast po podaniu sygnatu 24 V.
(Funkcja sledzenia przesuwu nie jest aktywna).

2.3 Wejscia i wyjscia sterujace

Wejscie blokujace: Zewnetrzny zestyk lub sygnat napieciowy 24 V, DC

Zewnetrzne zadawanie punktu pracy: 0...10 V, DC / 0(4)...20 mA, Potencjometr 10 kQ

Czujnik sledzenia przesuwu: 24 V, DC (PNP)

Wyijscie sterujace:

Przekaznik stanu o obcigzalnosci 250 V/1 A (przetaczny). Zestyk zostaje zamkniety gdy podajnik pracuje
a pozostaje w stanie otwartym jezeli jest sygnat blokady lub wystepuje stan awaryjny.

2.4 Wyswietlacz

/__////_////_// Tryb normalny: Wyswietlana jest wartos¢ zadana dla punktu pracy.

51 LFT Wyjscie wytaczone przyciskiem "0°

//_////__ //__ Sygnat blokady na wejsciu blokujgcym.

=1L | Wyjscie wytaczone przez czujnik sledzenia materiatu.

3.0 Konstrukcja

Sterowniki sg dostepne w wersji obudowanej do montazu indywidualnego lub w wersji tablicowe;.

3.1 Elementy wyposazenia

Wytacznik sieciowy

Panel manipulacyjno-wskaznikowy

Kabel sieciowy

Kabel wyjsciowy lub gniazdo wyjsciowe

Standardowe gniazdo dla czujnika 24 V, DC o wyjsciu PNP. (Zaleznie od wykonania)

W przypadku wykonywania potaczen do przekaznika stanu nalezy zastgpi¢ zaslepke odpowiednim ele-
mentem przepustowym.

3.2 Wykonanie tablicowe

Otwory mocujace dla srub montazowych. Potgczenia elekiryczne za posrednictwem wtykow
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4.0 Dane techniczne

Oznaczenie modelu |MFS 168 / 3A | MFS 168 / 6A | MFS 168 / 8A |
Napiecie zasilajgce |[110V, 240 V +/- 10 %, 50/60 Hz

Wyijscie 0..95V,0..205V

Prad wyjsciowy Max. 3 A | Max. 6 A | Max. 8 A |
Zalecane zabezpie- |10 A 16 A 16 A

czenie *) MCB (wytacznik instalacyjny) Charakterystyka "D

Blokada 24V, DC Wejscie (zestyk z wewnetrznym zasilaniem 24V )

Przekaznik stanu Zestyki przetagczne, 250V, 1A
Zasilanie czujnika 24V, DC, 100 mA

Typ czujnika Wyjscie PNP
Zakres temperatur | 0...+45 °C
roboczych

Zakres temperatur | -10...+80 °C
przechowywania

Wysokosé n.p.m. 1000 m z obnizaniem mocy wyjsciowej 0 0,5 % na kazde nastepne 100 m

*) Przy pierwszym zataczaniu wystepuje udar pradowy spowodowany wewnetrznymi kondensato-
rami. Moze to powodowa¢ wyzwalanie zabezpieczen, szczegdlnie przy jednoczesnym zataczaniu
kilku sterownikéw. Z tego powodu bardzo istotne jest stosowanie wiasciwych urzadzen zabezpie-
czajacych o zalecanej charakterystyce.

5.0 Przyktadowe kody zamawiania

Model Numer ID Konstrukcja

REOVIB MFS 168 / 3A 16885 3 A, Obudowany ze sterowaniem przesuwem i regulacjg amplitudy.
REOVIB MFS 168 / 6A | 16803 | 6 A, Obudowany ze sterowaniem przesuwem i regulacjg amplitudy
REQOVIB MFS 168 / 8A | 16821 | 8 A, Obudowany ze sterowaniem przesuwem i regulacjg amplitudy

6.0 Deklaracja zgodnosci

Deklarujemy, ze wyroby spetniajg wymagania nastepujgcych norm : EN 50081-2 i EN 50082-2
c € zgodnie z dyrektywg 2004/108/EG.

REO ELEKTRONIK GMBH, D-42657 Solingen
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7.0 Programowanie

Po zaprogramowaniu i sprawdzeniu poprawnosci pracy sterownika wraz z catym urzgdzeniem wibracyj-
nym nalezy pozostawi¢ obstudze jedynie mozliwos¢ zadawania amplitudy napiecia wyjsciowego czyli

przepustowosci podajnika.
Ustawienie przepustowosci podajnika:

Nacisng¢ dwa razy przycisk P i zada¢ przepustowos¢ przyciskami kursora (kod C. 000).

Parametr: Kod Ustawienie Kod wpro-
fabryczne wadzania
Podajnik wibracyjny
e Amplituda (przepustowos¢ podajnika) | 0...100 % A. 0 % 000, 002
The following adjustments are available for setting up the feeder system
Parametr: Kod Ustawienie Kod wpro-
fabryczne wadzania
Podajnik wibracyjny
o Amplituda (przepustowos$é przenosnika) 0...100 % A. 0 % 000, 002,
096
e Gébrne ograniczenie zakresu zadawania 50...100 % [P. 100 % 096, 008
(Umax)
o Czestotliwos¢ drgan 30...140 Hz |F. 100 Hz 096, 008
o Soft start — czas narastania napiecia przy 0..4s /. 0,1s 096
starcie
e Soft stop — czas zmniejszania napiecia przy [0..4 s \. 0,1s 096
stopie
e Zadawanie zewnetrzne 0/1 E.S.P. 0 003
e Zadawanie 0(4)...20 mA 0/1 4.20 0 003
e Potencjometr 0/1 POT. 0 003
e Sterowanie zgrubne / doktadne 0/1 S.P.2. 0 003
e (Odwracanie sygnatu blokady 0/1 -En. 0 003
Praca w trybie regulacyjnym (z akcelerometrem)
e Blokowanie trybu regulacyjnego 0/1 ACC. 0 008
o (Czes¢ proporcjonalna charakterystyki 0...100 P.A. 40 008
o (Czes¢ catkujgca charakterystyki 0..5 LA 0 008
e Automatyczne wyszukiwanie czestotliwosci 0/1 AF.C. 0 008
o Start automatycznego wyszukiwania czest. AF.S. 008
Sterowanie przesuwem (przepustowoscia)
o Zwioka czasowa przy zatgczaniu ON 0..15s l. 5s 167
o Zwioka czasowa przy wytaczaniu OFF 0..15s O. 5s 167
¢ Odwracanie funkcji czujnika PNP /PNP |-SE. PNP 167
odwrdcone
e Czas czujnika (bez zmiany sygnatu) 30...240 s E.E. nieaktywne 167
o Aktywacja funkcji czasu czujnika 0/1 E. 0 167
Serwis
e Zapamietanie biezgcych nastaw PUSH. 143
e Powrdt do nastaw fabrycznych FAC. 210
e Powrd6t do nastaw uzytkownika US.PA. 210
o Ukrywanie menu programowania |0 /1 Hd.C. 0 117
o Wyswietlenie wersji oprogramowania 001

REO CROMA 04-703 Warszawa ul. Pozaryskiego 28. bud 20
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8.0 Elementy nastawcze

8.1 Nastawy

Szes¢ przyciskdw i wyswietlacz na plycie czoto-
wej stuzg do programowania i monitorowania. WYSWIETLACY
Wszystkie rodzaje pracy oraz parametry pracy sg L/ L/ L/ L/ L/

wybierane i wprowadzane za posrednictwem tych TN

ulu

elementdéw. Przyciski oraz “O“ stuzg do zata-
czania ON i wylgczania OFF urzadzenia ale nie POWROT
zapewnhiaja one separacji od sieci zasilajacej.

Powodujg one jedynie zablokowanie wykonaw-

czych elementow potprzewodnikowych mocy. ZWIEKSZANIE | —| g E | — ZAL/
Przyciski “P“, “F“ i przyciski kursora stuzg do za- ON

dawania parametrow. parametry pracy sg wpro-

wadzane w menu dostepnym po wprowadzeniu

kodu operatora. Sposéb postugiwania sie nimi v P O —T WYL/
opisany jest w dalszej czesci podrecznika. ZMNIEJSZANIE l OFF
Wyswietlane wartosci moga by¢ zmniejszane lub TRYB PROGRAMOWANIA / ENTER

zwiekszane o jednostki poprzez krotkie naciska-
nie przyciskéw lub o dziesiatki przy utrzymywaniu przycisku w stanie nacisnietym.

W celu unikniecia przypadkowych nastaw lub nastaw wprowadzanych przez osoby niepowotane zadane
parametry sg zapamietane w menu uzytkownika. Dla réznych grup funkcji muszg by¢ wprowadzane roz-
ne kody dostepu (parz instrukcje sterownikéw).

Zmienione wartosci sa zapamietywane przy wyjsciu z trybu programowania lub w przypadku gdy
zaden z przyciskow nie jest uzywany przez czas 60 sekund.

Wszystkie procedury ustawiania sg poprzedzane naci$nieciem przycisku “P” Ponizszy diagram pokazuje
sekwencje uzywania przyciskéw.

V [~ [~ M
= L. LI @L. LIz

P [} 171177 B = 1| e
/»[/ }B[/L//_//_u_l />

V [__/ /‘//‘/}E} = O V
— L. Lt B L., /L —
“ T AL

1. Nacisng¢ przycisk “P”.

2. Przyciskami kursora wybra¢ numer kodowy.

3. Nacisnaé przycisk “P”. Wyswietlony zostanie pierwszy punkt menu. Zadany punkt menu moze by¢
znaleziony poprzez powtarzalne naciskanie przycisku ,P” (przewijanie).

4. Wartos¢ w menu moze by¢ zmieniana przyciskami kursora.

5. Przewing¢ do nastepnego punktu menu lub do jego kohca i przywrdci¢é zadana wartosé naciskajac
przycisk ,P”. W celu wyjScia z menu i powrdcenia do normalnego stanu wyswietlacza nalezy przyci-
skac¢ przycisk ,P” przez czas 5 sekund.

6. Przycisk ,F” pozwala na cofniecie sie do poprzedniego punktu w menu.
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9.0 Instalowanie
9.1 Czynnosci wstepne

e Sprawdzi¢ czy sterownik jest wykonany na napiecie zgodne z napieciem lokalnej sieci (informacje z
tabliczki znamionowej) oraz czy jest dostosowany do podajnika.

o Wykonac¢ potaczenia zgodne z podanymi w instrukcji.

e Ustawic punkt pracy na zero.

e Zalgczy¢ blokade (Jezeli jest stosowana).

Urzadzenie jest teraz gotowe do pracy i moze by¢ zataczone ( sie¢, blokada).

Ostrzezenie:

Zastosowanie sterownika opisanego w niniejszym dokumencie umozliwia takie ustawienie
uktadu transportowego, przy ktérym znajdzie sie on w stanie rezonansu. W takim przypad-
ku moze wystgpi¢ maksymalna amplituda drgan przy bardzo matej wartosci zadanej. Z te-
go powodu nalezy zachowac szczegoélng ostroznos¢ aby unikngé uszkodzenia cewki elek-
tromagnesu w wyniku wystepowania silnych uderzenh.

Praktycznie nie jest mozliwa praca przy czestotliwosci rezonansowej bez sprzezenia od sygnatu akcele-
rometru poniewaz system bedzie niestabilny i niesterowalny. Nalezy ustawi¢ prace w odpowiednim od-
sterowaniu od rezonansu tzn. powyzej lub ponizej czestotliwosci rezonansowe;.

Czestotliwos¢ rezonansowa: Zaleznie od sprezyn i roztozenia mas systemu podajnika mozliwe jest wy-
stepowanie stanu rezonansu przy wiecej niz jednej czestotliwosci. Dodatkowy punkt rezonansu wystepuje
przy krotnosci czestotliwosci sieciowej. Z tego powodu, w sytuacjach krytycznych, mozliwe jest ze uktad
automatycznego wyszukiwania czestotliwosci nie znajdzie wtasciwej czestotliwosci rezonansowej i w ta-
kim przypadku konieczne jest wyszukanie tej czestotliwosci przy recznym sterowania.

9.2 Czestotliwosé robocza cewki elektromagnesu

Mozliwe jest, ze prad cewki bardzo wzro$nie przy matej czestotliwosci. Z tego powodu, przy kazdym no-
wym zastosowaniu prad ten powinien by¢ mierzony przyrzadem do pomiaru rzeczywistej wartosci sku-
tecznej pradu (true RMS). Nalezy réwniez kontrolowac nagrzewanie sie cewki elektromagnesu.

Cewka powinna by¢ przystosowana do pracy przy wiasciwej czestotliwosci aby unikng¢ przeptywu nad-
miernych pradow i w efekcie jej przecigzenia.

9.3 Pomiar napiecia i pradu wyjsciowego

Nalezy korzystac z przyrzadéw do pomiaru wartosci skutecznej, ktérych wskazania sg poprawne nie tylko
dla petnych przebiegdéw sinusoidalnych (petny przebieg sinusoidalny jest generowany jedynie przy pet-
nym wysterowaniu.

Na wyjsciu przemiennika czestotliwosci jest sygnat generowany przez falownik z modulowang szeroko-
Scig impulsu. Zaréwno prad jak i napiecie wyjsciowe nie moga by¢é mierzone klasycznymi przyrzadami
pomiarowymi. Zalecane sg analogowe mierniki elektromagnetyczne. Mierniki elektroniczne stosowane do
tego pomiaru nie bedg gwarantowaty odpowiedniej pewnos$ci uzyskiwania poprawnych wynikéw pomia-
réow.

9.4 Zadawanie zerowego sygnatu wyjsciowego

Jezeli sterownik powoduje powstawanie niekorzystnych zjawisk, np. uderzen podajnika w trakcie strojenia
lub zbyt duzego pradu cewki elektromagnesu, ktére mogg zostaé zatrzymane jedynie przez wytgczenie
zasilania to ponowne zatgczenie powinno odbywac sie przy zerowym sygnale wyjsciowym, zgodnie z
ponizsza procedura;

Nacisng¢ przycisk kursora i przytrzymaé go w tym stanie zatgczajac wytacznik sieciowy.

=
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10.0 Instrukcja programowania

10.1 Nastawa przepustowosci (przez uzytkownika)
Kod 000 Punkt pracy

o] T - O eI i ini
PP LY @ 1ioug P é\m}])g%ug/a pracy podajnika Amplituda drugiego punktu pracy
l | SRR 0...100 %
v N Drugi punkt pracy (tylko gdy "S.P.2 =1)
P2 AU 2 BEI P 0..100%
Lo | (tylko jezeli "SP.2.=1)
P 0HD Praca

Menu drugiego, dodatkowego punktu pracy znajduje sie w C002
10.2 Konfigurowanie podajnika

10.2.1 Nastawy dla podajnika

Kod 096 — —
A A 0 . .
P L OO0 L 055 P A O, A /oo e Amplituda podajnika
i | 0...100 %
N o
P mi000 B 00 o Maxwyjscie 100...5
|
Vo [« N
e T P £ 5050 o £ vg7 p Czestotliwos¢ drgan [HZ]
|
N
P~ 00 _ - 47 p Softstart0..5s
|
Vo=
Pl a0)ga 43P Softstop 0...5s
|
T
P 0T Praca
10.2.2 Sterowanie przesuwem
Kod 167
= —_ = - — — —— -~ — .
Py L0 5 p b L0 0 50 P Zwioka przy zataczaniu 0...5 s
|
Vo
P4 b o0 50 T’ Zwtoka przy wytaczaniu 0...5 s
R
Ft P -5£0_-5£ /P Odwracanie f. czujnika
i ¢ | | = Odwrocona
PEE O _EE [ P 0= Nieaktywna funkcja czas czujnika
I | = Aktywna funkcja czas czujnika
— NI A‘ i =3 i . .
E r”oi:’[ ==l Fl’ Czas czujnika 30...180 s
v
P 000 Praca
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10.2.3 Zrédto sygnatu zadajacego
Kod C. 003
poLLoy L 007 P esH [ o E5H 0 = Z klawiatury

10.2.4 Praca w trybie regulacyjnym
Kod C. 008

(4]
IniEini A )
s L.

=3 i I
T
L. Ly - [y

n|
n|

E

- f

—— T 4+— T 4+— T +— 7T
-+

| = Zewnetrznie

0 = Napieciowo 0...+10 V
| = Prgdowo 4...20 mA

0=0..10V/0(4)...20 mA
| = Potencjometr

0 = Sterowanie poziomem czujnika
| = Aktywny drugi punkt pracy

0 = Odblokowane
| = Odwrdcenie blokady

Praca

Przepustowos¢ 0...100 %
Ograniczenie na wyjsciu 100...5 %

Czestotliwos¢ drgan [Hz]

Przetaczenie na tryb regulacyjny

0 =Praca normalna — bez sprzezenia
I = Tryb regulacyjny z czujnikiem

Parametr regulacji — czes¢ P
(wzmocnienie)

Parametr regulacji — czesc |
(ttumienie niepozadanych oscylacji przenosnika)

Automatyczna regulacja czestotliwosci

0 = OFF - wytaczona

| = ON - zataczona

Rozpoczecie automatycznego wyszukiwania czestotliwosci

Praca
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10.2.4.1 Wskazowki pracy w systemie regulacyjnym

Praca w tym trybie wymaga zamocowania akcelerometru.

Wszystkie sygnaty informujace o drganiach zbierane przez akcelerometr sg wykorzystywane przez
uktad regulacyjny. Pasozytnicze sygnaty generowane w wyniku pracy sasiadujacych urzadzen, po-
wodowane niewtasciwym zamocowaniem akcelerometru (Za mato sztywnym) lub niestabilnoscig
konstrukcji nosnej moga mie¢ wptyw na niepoprawng prace uktadu regulacyjnego. Szczegolnie waz-
ne jest wiec upewnienie sie o braku tego rodzaju wpltywdéw zewnetrznych przy procedurze automa-
tycznego wyszukiwania czestotliwosci.

Czestotliwosci rezonansowe: Mozliwe jest wystepowanie kilku czestotliwosci rezonansowych, uza-
leznionych od uktadu sprezyn i mas w systemie. Dodatkowe punkty rezonansowe sg krotnosciami
gtébwnej czestotliwosci rezonansowej. W skrajnym przypadku moze nie byé mozliwe automatyczne
wyszukiwanie czestotliwosci rozrézniajgc wystepujace czestotliwosci rezonansowe. W takim przy-
padku procedura powinna by¢ zrealizowana przy recznie sterowanych zmianach czestotliwosci wyj-
Sciowe;.

10.2.4.2 Montaz akcelerometru

Akcelerometr powinien wytwarza¢ sygnaty uzaleznione od ruchu i przyspieszenia przenosnika. Sygnaty
te sg doprowadzane do obwody regulatora w sterowniku. Z tego powodu jest sprawg bardzo wazng aby
akcelerometr nie byt narazony na dziatanie innych sygnatéw wibracyjnych.

\

WSWL\ > FT=-| Czujnik powinien byé usytuowany w taki sposob
aby przemieszczat on sie w tym samym kierunku
jak w jakim odbywa sie ruch przenosnika, do-

ktadnie w tej samej ptaszczyznie co sprezyny i

—+ powinien on by¢é zamocowany na trwatej czesci,

i ktéra nie generuje wiasnych wibraciji.

W trybie regulacyjnym wielko$¢ sygnatlu wyjsciowego ma bezposredni wptyw na maksymaing
amplitude podajnika.

W podajnikach cylindrycznych nalezy montowa¢ czujnik w miej-
scu mozliwie najblizszym zewnetrznej srednicy, gdzie bedzie on
poddawany najwiekszym przemieszczeniom.

° ¢ I\, s Zakres regulacji w zadanym punkcie bedzie zmniejszony przy
stabym sygnale z czujnika.

s = wychylenie

Potozenie montazowe 1 = maty ruch
Potozenie montazowe 2 = duzy ruch

Przyktadowy podajnik cylindryczny
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Przyktadowy podajnik liniowy

| Czes$¢ ruchoma

Blok montazowy

Czujnik

Kierunek wibracji

i

1 = mniejsza amplituda spowodowana pionowym montazem czujnika.

2 = wieksza amplituda poniewaz czujnik zamontowany jest w tej samej ptaszczyznie co sprezyny.
Powyzej podano jedynie przyktad menu. Inne sterowniki mogg mie¢ parametry roznigce sie od powyz-
szego przyktadu !

Sterownik wspétpracujacy z czujnikiem zamontowanym na podajniku tworza petle sprzezenia zwrotnego,
w ktérej sygnat wytwarzany w czujniku wyznacza zakres regulacji w zadanym punkcie pracy tzn. regula-
tor steruje praca podajnika w taki sposodb, aby warto$¢ skuteczna (moc podajnika lub natezenie wibracji)
uzaleznione byly od wartosci zadanej. Wartos¢ skuteczna zalezy od podajnika (czestotliwosé¢, przyspie-
szenie i amplituda) i dodatkowo jest uzalezniona od potozenia montazowego czujnika. Z tego powodu re-
gulator musi by¢ dostosowany do zapewnienia odpowiedniego zakresu sterowania.

Cel ten jest osiggany poprzez dopasowanie parametru proporcjonalnego P w menu C 008. Zakres sygna-
tu pomiarowego otrzymywanego z czujnika jest dopasowywany do zmiany tej wartosci. W wiekszo$ci
przypadkéw musi by¢ wprowadzana warto$¢ mniejsza od 100 aby zadany punkt maogt osiagnaé¢ 100% lub
osiggnaé maksymalng mozliwg warto$c¢.

Jezeli nie jest mozliwe osiggniecie zgdanego zakresu nalezy zamontowad akcelerometr w miejscu o
wiekszej amplitudzie drgan (patrz przyktad podajnika cylindrycznego).

Waga tego strojenia jest widoczna np. gdy podajnik po zatgczeniu potrzebuje bardzo dtugiego czasu do
osiggniecia wartosci zadane;.

10.2.4.3 Zaleznos$¢ pomiedzy przyspieszeniem i amplitudg

Czujnik mierzy chwilowg warto$¢ przyspieszenia przenosnika. Generuje on sinusoidalny wyjsciowy sygnat napiecio-
wy. Przyspieszenie rosnie wraz ze wzrostem czestotliwosci. Sygnat z czujnika jest wiekszy dla wiekszej czestotliwo-

Sci i mniejszej amplitudy niz dla nizszej czestotliwosci i wiekszej amplitudy.
= . . W praktyce wartos¢ 497 jest zaokraglana do
rzyspieszenie 500 i otrzymujemy np.::
— 2 gdzie =27 1.
a=w s / Czestotliwosé drgan 50Hz, amplituda 3mm
, . . , o . 50%.3
Praktycznie na przyspieszenie ma wptyw sita grawitacji i amplituda — — 15g
jest mierzona w mm, co pozwala na stosowanie nastepujacego ~ 500
WZOru:
lub
) 2.
e] 2> 7* fPHz] s, [mm] F2[Hz] 5, [mm] | Caestotiwosé drgan 33Hz Amplituda 5mm
a g = = n
981  2-10° 497
a[g] = Przyspieszenie ( w odniesieniu do przyspieszenia ziem- 33%.5
skiego wynoszacego 9.81 m/s2) = 500 =10,89¢
Sp[mm] = Amplituda ~

Stosujac akcelerometr o sygnale wyjsciowym 0,3V/g czujnik generuje sygnat o napieciu szczytowym 4,5V
dla szczytowego przyspieszenia 15g (Przyktad 1), co odpowiada wartosci skutecznej 3,18V.

Przyktad 1: =>15g =>4.5V =>3.18 V (warto$¢ skuteczna)

Przyktad 2: =>11g =>3.3V =>2.33V (warto$¢ skuteczna)

Poniewaz rézne przenosniki bardzo réznig sie wartosciami przyspieszen, wystepuja duze réznica w wiel-
kosciach sygnatow z akcelerometréw, konieczne jest przeprowadzenie skalowania.

REO CROMA 04-703 Warszawa ul. Pozaryskiego 28. bud 20

fax. 22 8156906; tel. 22 8123066; 22 8126182; e-mail: croma@croma.com.pl www.croma.com.pl
Strona 13z 19




Instrukcja obstugi sterownikow REOVIB MFS 168 do podajnikow wibracyjnych
Lipiec 2010

10.2.4.4 Instrukcja ustawiania sterownika w trybie regulacyjnym

Potaczy¢ sterownik
Zainstalowac czujnik i potgczy¢ go ze sterownikiem.

10.2.4.5 Wyznaczanie czestotliwosci rezonansowej

Reczne ustawianie czestotliwosci drgan

Przy ustawianiu czestotliwosci wyjsciowej musi by¢ zadana bardzo mata przepustowos¢ poniewaz w sta-
nie rezonansu mozliwe jest uzyskiwanie bardzo duzych wychylen przy bardzo matym napieciu. W celu
wyznaczenia rezonansu zaleca sie wykorzystanie analogowego elektromagnetycznego amperomierza
wartosci skutecznej wtgczonego w obwdd wyjsciowy. Czestotliwos¢ rezonansowa jest osiggana przy
maksymalnej amplitudzie przy minimalnym poborze pradu.

Automatyczne wyszukiwanie czestotliwosci

Ustawi¢ przepustowos¢ (wartos¢ zadang) na zero.

Zatgczyc tryb regulacyjny (Menu C 008, parametr ACC = 1)

Aktywujac wyszukiwanie czestotliwosci (Menu C 008, wybra¢ ,A.F.S. i nacisng¢ przycisk kursora w celu
rozpoczecia wyszukiwania) okreslimy optymalne parametry pracy przenosnika. Po znalezieniu czestotli-
wosci rezonansowej sterownik konczy procedure wyszukiwania i powraca do zadanej uprzednio przepu-
stowosci (0).

10.2.4.6 Optymalizacja sterownika w trybie regulacyjnym

Ustawianie zakresu sterowania

1. W menu C. 096 ustawi¢ parametr 'P" (Ograniczenie od géry) na 10 %

2. Ustawi¢ A’ (przepustowosc¢ przenosnika) na 100%

3. Zwiekszac¢ ‘P’ od 10% az do osiagniecia maksymalnej zadanej przepustowosci przenosnika.

Moze by¢ wykorzystywany petny zakres A’ od 0 do 100% .

Optymalizacja regulacji: W celu unikniecia niepozadanych oscylacji przenos$nika lub niewlasciwej
pracy w ukladzie sprzezenia zwrotnego przy zmianach obciazenia.

Odpowiedz uktadu regulacyjnego moze by¢ ustawiana w menu C008 poprzez wykorzystanie parametru
"PA" (czes$¢ proporcjonalna charakterystyki lub wzmocnienie ukfadu) oraz "IA" (cze$¢ catkujgca charakte-
rystyki)

W menu C008 zmniejsza¢ "PA’ az do zmniejszenia oscylaciji.

Warto$¢ parametru “IA” powinna by¢ ustawiona na "0 lub najmniejsza mozliwg wartosé.
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10.2.4.7 Wskazania wyswietlacza Tylko w trybie regulacyjnym)

———— Sterownik osiggnat maksymalna moc wyjsciowa.

[/l || Sygnatsprzezenia zwrotnego z czujnika (akcelerometru) jest zbyt staby w sto-
__|'[_/ | sunkudo zadanej przepustowosci.

Zmniejszy¢ Parametr “P“w Menu C 008.

Za duzy sygnat sprzezenia zwrotnego z czujnika (akcelerometru).

7/ Alternatywny komunikat:

/ 777 Regulator szybko oscyluje.
7/ Zmniejszy¢ parametr “P.A.“ w Menu C 008.
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10.2.5 Zapamietanie biezacych nastaw (Nastaw uzytkownika)
Kod C. 143

ooy SHEE p  Zapamietaj biezgce nastawy

000 Praca

10.2.6 Przywrocenie nastaw fabrycznych lub nastaw uzytkownika

Kod C. 210
. F .
ST ~ o7 p £A cofEE | p Przywotanie nastaw fabrycznych
L. Loy v L. L i P - L
i I
— in (4] —— Przywotanie nastaw uzytkownika
P |lod | e Y P
I '
p)[ /GO0 Preca
10.2.7 Ukrycie menu parametrow
Kod C. 117
_ (&) - P — .
p L OO0 5L T p HAL O HdL 1 p 1= Ukryj menu
| |
v ooy
p [0 Praca

11.0 Komunikaty o stanach awaryjnych

W stanie awaryjnym wyswietlany jest komunikat o btedzie z pulsujgcym komunikatem 'ERROR®

Przecigzenie {El‘ I_L_”_} [ /__l/_ }
Zwarcie { - /—:u—} [ ar ]
Za wysokie napiecie sieciowe lub {,_— — _} [ e TR }
przepiecia wracajace od cewki Lo Lrcl

Czas czujnika {EI_ T } [ ’—_,/_—_ }

Przekroczenie zaprogramowanego
czasu czujnika bez sygnatu

Resetowanie sterownika dokonuje sie poprzez nacisniecie przycisku P

12.0 Potaczenia dla wersji obudowanej

Potaczenia wewnetrzne dla wykonan 3-8 A
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3 2
N + z¥z_8d
123456 7 89| [31323334 21 22 23 24 25 26 27 28 29
VooV |0 2000000 QQ
B o gy JEE
E + % 8 §
- = «|
[Ty} I N
= S 3
Z R - %—F <
ao ‘ w
: Elektromagnes | ; 3
3 % |
- s s
>
3 +
Ustawi¢ w menu kod C 003 ,POT" =1 w
50002 przypadku stosowania zewnetrznego po-
< tencjometru
IS +
&
<

8 0
4D @
N

X4 Gniazdo czuj-
nika materiatu

X40 Akcelerometr

X6 Gniazdo blo-
kady

7a[EN 1=24v
[((e4o0 3=GND
\\%f/ 4 = Input
1|2 1=24V
" 2=nput

Js 3=cND
1|2 1=24V
—1 3=GND
Js 4=mput

X5 Gniazdo wyj-
$cia stanu

X1 Wyjscie do po-
dajnika

X0 Gniazdo zasi-
lania 110/240V,
50/60 Hz

AW =

W celu spetnienia wymagan kompatybilnosci elektromagnetycznej nalezy stosowaé¢ ekranowany
kabel wyjsciowy.
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13.0 Potaczenia sterownika w wykonaniu tablicowym
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@ REOVIB MFS168
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GND —-masa
INPUT - WEJSCIE
Wewnetrzny | -
przekaznik stanu - K
B
3 =
'Tz" Ekran i'.l'z' - ﬁJ
Elektromagnes | | i & B
| I—— I| M
L, i________! L I - m
Zalecany sposoéb
; L o :
faczenia ekranu &
zewnetrznego L N, PE(230V, S0/60Hz M |
B
i
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Ztacze ekranowe (wyposaze-
nie opcjonalne).

Numer przy zamawianiu
902.40

W celu spetnienia wymagan kompatybilnosci kabel wyjsciowy do polaczenia z podajnikiem
musi by¢ ekranowany.

Przy stosowaniu zewnetrznego potencjometru musi by¢ ustawiony kod w menu C 003
»POT” =1
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14.0 Wymiary
Wykonanie w obudowie IP54

205
193

REQOVIB MFS 168
@ @)

@wﬁ i

Wykonanie do montazu tablicowego (Wszystkie wymiary w [mm])

Panel mounted version ; D 410,
25,0 fF _
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B |143 [191 |208
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E |35 |35 |50
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@ REOVIB MFS 185
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