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LINIOWEGO - CYLINDRYCZNEGO - DOSYPOWEGO

0GoLNE
Sterownik MCP12 moe byé utywany do automatycznego podawania
W systemie wykonanym dla wibratoréw Dosypuiacych, Cylindrycznych
podajnikéw wibracyjnyeh, liniowych podajnikach lub podajnik tasmowy
3 caujikam! PNP, wiéclem na eletrazswdr pneunatyciny, Ala Time
Zasianie mapigciem (110V) 230V, S0/sor,
Weikcie ON/OFF, Softffast Rs
min/max, Cyfrowe menu,
wyjécie na wibratory 2 konektorem, Opoinienie elektrozaworu
Pneumatycznego (0-60sek.), Alarm zatrzymania elementéw
(5-180 sek. Time Out), Lampa slarmows (2V0C,
Max. obclatenie: 164; Liniowy 6A max - Cylindryczny podajnik 8A; Dosyp 6A max.
« 3 cauiniki wejéciowe PNP dla dcietki i kontroli strumienia, sygnal
prowadzenia (max 100m/
2 wyicis 24VDC dls clkirozawaru b cauinka posiomy (max. 100mA)
Wyiécie kantrolne 24VDC {Power ON, En
1 welicl ablokowalace 24V 1 wetne rhacks napigclowe
+ 3 wyjécia 0/210V regulacyine podajnik

INSTRUKCIE SZCZEGOLOWE

Eaczenie kanalw jest okreslone | nie mote byé zmieniane. MCP12 umotliwia

taczenie liniowych podajnikéw | wszystkich innych podajnikow w kaskade,
Podajnik cylindryczny wplywa na 2atrzymanie podajnika dosypowego

Caujniki
Caujnik 113 moze by¢ polaczony do liniowego podajnika azeby regulowac
praeplywem przez funkcje MIN/MAX lub przez s

funkcje ako MIN/MAX, OR, AND Iub ., 2 track 26V" (2 Sciezki 2 elektrozawory).

dziatanie podajnika dosypowego.
Wyidcie 1 pozwala podiaceyé elektrozawdr 2 aponieniem w przedziale 0-60s.
na pozyci OFF podajnika cylindrycznego

STEROWNIK DO ELEKTROMAGNETYCZNEGO WIBRATORA

(Cauinik 2 reguluje poziom detalu w podainiku cylindrycznym | wiacza/wylacza

MEY)

cunomwn;t wibracjl Half/Full
S iooms (s0/120m)

czumeNp 1 unoWY

Odurécenie sygnatu cauinika 1
péinienie O

Opénien

Prierwanie (pusty alarm)

DOSTEPNE WERSIE
MCP12/03: Kontrola obwodu dla podajnika dosypowego, podajnika
eylindrycanego, podainika liniowego z czujnikiem poziomu NPN/PNP
w cylindrycznym podajniku wibracyinym | czujnik przepelnienia NPN/PNP
na liniowym podajniku wibracyjnym (obydwal

MCP12/02; Kontrola obwodu dia Cylindrycznego i linfowego podajnika
inikiem priepelnienia NPN/PNP na liniowym podajniku

CZUINK NP 2 PODAINIK CYUNDRYCZNY

P
rzerwanie (pusty alarm)

UMK PP 3.2 LEXTROZAWO SYGUAL KONTROUNY

odw
Opoini

Stacia padswania 1 pogainikiem Cylndrycinym, Uniowym | Dosyowym
Kontrolowana 3 czulnikami PRP.

UNEAR
soee

Opaznienie OFF

[—
Wylicie 1: Wiaczenie podajnika
yiindrycinege
péinione wylaczenie
Wyiscle 2; Crujnd
Elektrozawor lub sygnat
ciagly
Opinienie ON
Opéinienie OFF

e
Caujnik 1/ €

MIN/MAX sotiom wibracll
AN

Twin Track(podwoina rynna
zejéciowa)/ Elektrozawor
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POLACZENIA | PROCEDURY
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Stop:  Vibrator  stop OFF: Enable OFF } Full:  Full  Track T: Time Out

[ PROCEDURA DOSTEPU DO MENU
Urachom sterown HCPLZ cierwonym praycNem. Ay wrachamié dstane odtcianych gtk i )
Weidnl 13z praycisk (9]aby praeiéé do menu SPEED | regulowaé predkosc podawania podainlkéw (DosyB/Cylindryceny/Liniowy).

Ustawienie hsta (el wymagane)
el ) aby priewiaé xursor w Kierunku prawym
weisi ) aby ustawie wartosé (0-6.
W menu weiini]
) aby praewiiat st meny opci
 aby akeeptowaé | preschodic do podopcli menu
» aby wrifé £ podopeil menu
4109 aby twigkszac 1ub mnielszac lub modyfikawac ustowienia w podapelach meny
Jedli 2aden prayeisk nie jest wykorzystywany, to po 30 sek. Nastapule powrot do glownego meny.
Aby natychmiast wrdcié 4o giownego menu ¢ dowoinego podmeny weisni
Caerwony pravesk @ stopvie wrsci podainia
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DISPLAY MENU

“« »

Wybér opcii

Wybér podmenu opcji

Wybsr wartosci

Wejd lub wyjdé 2 podmenu opcji

Hopper: 50% T
Boul : 50% T
Linear: 50%

T: Time Out (Opsinienie)
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-y otk drovess
e Podaika Cylindrycanego
i rodapl iriowess

2Ramp ON
Ramp OFF
A Limit MAX wibrac

2300AC
G.Ustawienie czestotlwoscl drgar (Half/Ful Wave)

8.Caas wylaczenia (OFF) pulsacyinego da podajnika Dosypowego.
oW oW
st st

* 0/605ec.
-

Ramp ON

S mawien craiwescidrgah (ool Wave)

 emmank odeka Oeceycnego
Ustawienie najnitsze] predkosei (sterowanie zgrubne/dokladne)

TNEAT
oo

* 0/60sec,
.

05 PhtoKose!
Sorr staRT/sTor * MIERKI START/STOP
AEMSTaR: Sl PRADG 2 ANEGO

Zrmpon WiAve G Toruwose wiskac (3/mim)
b Pl wave - coool ]
A Limit MAX wbraci NALE Wave - Sooa(s/min]
5 Ustwieno cgstotivoie wbrac (HallFull Wave)
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DISPLAY MENU
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1. Odwrscenie sygatu wejéciowego
2. Opéirienie wlaczenia podainika

« |
+

i
5. Opsinienie wyiaczenia podajnika
s "srop"
5. Opoiniente czasu przerwar (5/180 sek )

1. OdwrGcenie sygnalu wejéciowego
2 Opbinienie uruchomienia
5. Opsinienie wylactenia

Ustawienie najnizse) - najwyisiepredkosci

TACKEHEOR,

+ Diable
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6. Caas praerwar (5/1805ek.)

RS

1 e sygnatu weéciowego
2. OpSinienie uruchomienia (wyécie 2-24Y)
3. Opsinienie wytaczenia (wyicie 2-24V)
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CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

'DANE TECHNICZNE

Model mcp12 wyjécie kontroine 24V
Napigcie zasilania 2300/115V:+15% S0/60H Wyjscie 12 w24
Moc max. 1,5Wmax : 2V
(Catkowity prad obcigzenia  : 12Amp Wi aasoue ot indncanego - +24V.
Max. prad podajnika linjowego : Amp Wejscie uruchamiajace w24
M. prad podsinie cindrycanego - 8Amp Temperatura pracy. © /15T
ax.prad podainika dosypowego : 6 Amp [Temperatura praechowywania : -10°C/+80°C
Bezpiecanii Double 124 F250v SX20H1S00A  |zakres wilgotnosci 80%tlla31°C
Cauiniki NP2V [Wysokose: 1l 2000 meters
o210/ (Gwarancia T¥ear
USTAWIENIA FABRYCINE
PODAINIK LINIOWY
aakres domyiiie sakres  domydinie makres  domysinie
0.100% 50% 0.100% 5% 0.100% 50%
Nominy  Normal Nominy  Normal Nomioy  Normal
Ramp ON 060 Tsec  [RampON 0.60%c Tsec  [RampON 0.60sec 15ec
Ramp OFF D6osec lsc  [RampOFF 0.60sec Tsec  [Ramp OFF 0605 1sec
ax. wyicie 5000% T00%  [Max wyisce 5.000% 100% | Max. wyicie 5.100% 100%
HaRl_Ful HalfFl_Full Sinik AC la podajnika  EsbeDsse Disable
‘CZUINIK PNP 1 UINIOWY. CZUINIK PP 2 CYLINDER Crestotiwose wibraci HalfFul  Full
nakres  domyinic ks domyéinie |Preerwania (TON)  0.60sec
Nomyiny  Normal Mooy Normal 0.605ec.
Delay on 0.60sec. 5sec Delay ON 0.60%c. Ssec LoGiKA
ey oFF 060sec. Ssec oelay oFF 0.60%c Ssec sakres  domydine
Zgrubne/doktadne kD Disible [Ustawienie praerwar kDt Disable | Standard Standard
Ustawienie prierwa  [skDssk Disible | Czas praerwar o Min/Max
caas praenwart s1B0sec_30sec WYISCIE 224V o
wyssciE 120y zakres  domydine | OR
zakees domyéiie | DeayON 0.60sc. Tsee TwinTrack/Air et
Delay OFF 0.60sec 5 sec Delay OFF 0.60sc_1sec
‘CEE NORMS.

43

This, equ\pmenl conforms with ecc directive CEE 2006/95

(EMC-Electromagnetic Compatibiity)

and directive (EE '2004/108 (LVD - Low Voltage Directive)

NOTA

it maxprd am

i Wave = 6000w

Code: MUMMCP12
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MODEL STANDARDOWY
MCP 12 € Kontroler Cyfrowy MCP12 12Amper
Konektor M12:
Wejscie: 1-52¢/ 2-gie/3-cie na czuiniki PNP
Wejécie: uruchamiajace +24V
\Wyjécie: Wyj.1/Wyj.2 sygnalowe +24V.
Wyjcie: Status +2V
Wyjscie: elektrozawdr +24V
Wyjsce: przerwania +24V
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HEADQUARTERS:
MP Elettronica srl

viaTorino 62

20099 Sesto San Giovanni -Mi - ITALY
tel.:+39(02) 24 03 864

Fax: +39 (02) 24 00 643
www.mpelettronica.com
mp@mpelettronica.com

PRODUCTION UNIT 1-WAREHOUSE:
MP Elettronica srl
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21041 Albizzate (VA) - ITALY
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