WIBRAMET INSTRUKCJA MONTAZU

PODAJNIKI WIBRACYJNE CZUJN'KA ZASYPU

OSTRZEZENIA

UWAGA! Podczas montazu czujnika zasypu nalezy stosowac sie do wszystkich zalecen i ostrzezen zawartych w instrukcji
dotgczonej do urzadzenia.

UWAGA! Podczas montazu czujnika zasypu podajniki wibracyjne oraz ich sterowniki muszg by¢ wytaczone i odtgczone od
pradu.

OPIS CZUJNIKA W WERSJI ZE STATYWEM

1- Czujnik indukcyjny

2- Wahadto

3- Sruby regulujace
szerokosc¢ statywu

4- Sruby regulujace
wysokosc i kat
statywu

5- Sruba regulujaca
kat czujnika

6- Sruba regulujaca
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3
X
o
d
>
2
.3,
Q
©
=
oo
[9)
o
Z SICIEGOL B
SKALA T 1
X
Otwory montazowe
y 4x @7
/
4
—r

Rys.1. Czujnik zasypu w wersji ze statywem.

Czujnik zasypu stosowany jest do kontroli poziomu detali w podajniku cylindrycznym (8). W potaczeniu z podajnikiem
dosypowym (10) stanowi automatyczny system zasypu.

Statyw posiada regulacje potozenia w osiach Z, X oraz regulacje obrotu wokét osi Z (rys.1).

Wysokosc i szerokosé statywu jest dostosowywana do podajnika cylindrycznego podczas montazu.



POLOZENIE CZUJNIKA ZASYPU WZGLEDEM PODAJNIKOW WIBRACYJNYCH

7 — Czujnik zasypu ze
statywem

8 — Podajnik cylindryczny

9 — Szyna wyjsciowa z
podajnika cylindrycznego

10 — podajnik dosypowy

Rys.2. Potozenie czujnika zasypu (7) wzgledem podajnikéw wibracyjnych (8, 10).

1. Czujnik zasypu (7) zamontowac w Swietle pracy podajnika cylindrycznego (8), prostopadle do ruchu detali
w podajniku dosypowym (10). Czujnik zamontowa¢ naprzeciwko lub po lewej stronie podajnika dosypowego, w
przypadku pracy z prawym podajnikiem cylindrycznym, albo naprzeciwko lub po prawej stronie podajnika
dosypowego, w przypadku pracy z lewym podajnikiem cylindrycznym.

2. Czujnik zasypu powinien by¢ zamontowany w takim miejscu, aby detale spadajgce z podajnika dosypowego (10)
nie uderzaty bezposrednio w wahadto (2).

3. Ustawic kat statywu, za pomocg Srub regulacyjnych (4), w taki sposdb, aby wahadto (2) skierowane byto pod kagtem
prostym do ruchu detali w podajniku cylindrycznym (8).

4. Poziom zasypywanych detali wyregulowac (Sruby regulujgce [3]) za pomocg przesuwania czujnika w kierunku do
$rodka podajnika cylindrycznego (wiekszy poziom zasypu) lub w kierunku do krawedzi podajnika cylindrycznego
(mniejszy poziom zasypu), patrz rys.2, regulacja A.

5. Ekran czujnika (12) w stanie braku detali powinien by¢ ustawiony pod katem e (rys.3) wzgledem kostki mocujgcej
czujnik, wg rys.3. W taki sposdb, aby czujnik w stanie braku detali nie podawat sygnatu (Swiatto czujnika
indukcyjnego [11] musi by¢ odstoniete).

6. Czutos$¢ dziatania czujnika zasypu mozna regulowac za pomocg dostosowania kata e (rys.3).



(1 2\, 11 — Swiatto czujnika
A indukcyjnego

12 - Ekran

Kierunek ruchu detali

Rys.3. Potozenie ekranu wzgledem czujnika w stanie braku detali.

PODLACZENIE CZUJNIKA DO STEROWNIKA RG-02/T

1. Czujnik zasypu nalezy podtgczy¢ do sterownika RG-02/T, ktdry zasila podajnik dosypowy (10) wg zamieszczonych
ponizej schematow (rys.4, rys.5).
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Rys.4. Ztacza i przetaczniki sterownika RG-02/T, wykorzystywane do podtaczenia czujnika zasypu (wg instrukcji
obstugi sterownika RG-02/T, strona 7).
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Rys.5. Schemat podtaczenia czujnika zasypu do sterownika RG-02/T



